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Цель работы

■ анализ схемы устройства;
■ обоснование выбора микроконтроллера;
■ рассмотрение структуры 

микроконтроллера;
■ разработка управляющей программы.



Схема электрическая принципиальная 
блока приемника  



Выбор микропроцессора
                          Основные характеристики МК подгруппы PIC16F8X

 



Структурная схема микроконтроллера 
PIC16F84



Схема тактирования и цикл 
выполнения команды 



Организация прерываний 



Блок-схема алгоритма управляющей 
программы работы кабельного пробника


