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Внешний вид башни  и технические характеристики 
гидропривода

-    перерегулирование: 0%;
-    время регулирования: < 60c;
-    максимально допустимая   
     скорость: Ωн = 0,8 рад/с;
-    максимально допустимое 
     ускорение: εн = 0,55 рад/c2.



Классификация датчиков угла поворота

Датчики угла поворота

ПотенциометрическийРезистивный Волоконно-
оптический

Емкостной



Функциональная схема

1 W1 W2

W3
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1 – передаточная функция МПС

- ПФ ЭГД-преобразователя

- ПФ гидродвигателя с редуктором

- ПФ датчика угла наклона (датчика ОС)



Передаточная функция с учетом дискретности САУ

Дискретная ПФ замкнутой системы (T0=1.2c)

Дискретная ПФ разомкнутой системы

Передаточная функция разомкнутой системы с учетом дискретности

Нули системы 0,93188; 0,7916; 0,4093; 0,0116.



Устойчивость и характеристики САУ

tрег=11,6с 



Частота среза -0,6 (дек)
Запретная зона определяется точкой (-2,8; 36,12)

Логарифмическая амплитудно-частотная и желаемая логарифмическая 
амплитудно-частотная характеристики 



Переходный процесс желаемой системы

Время регулирования 56 c.
Перерегулирование 0%.



Реализация КУ

R1

R2

C1

U1 U2

R1 = 0,1 МОм, 
R2 = 5,1 МОм,
С1 = 190 мкФ.



Программная коррекция

Обнулить Адреса,
кроме последнего Ку

Да
Команда на
выход   ?

Да

Нет

Начало

Кy = 1 Кx = 2

Чтение Х

 Х→(Адрес+Кх)
Кx - 1

Вычислить Y

Вывод Y

 Y → (Адрес+Кy)
Ку - 1

Нет
Кx = 0  ?

Конец


