
Лексический 
состав





■ 1 подкласс: собственно жесты

■ 2 подкласс: слова русского языка, 
воспроизводимые при помощи дактильной 
азбуки

■ 3 подкласс: лексемы, содержащие жест и 
несколько дактилем





МАТЬ
📫 Конфигурация –В
📫 Локализация: жест исполняется около лица
📫 Направление: справа на лево
📫 Качество: непрерывно

Мать :  В   II                  







Рассказывать
📫 Конфигурация Р
📫 Локализация: жест исполняется в нейтральном 

пространстве (перед корпусом говорящего, где 
естественно и свободно движутся руки)

📫 Направление: движение от говорящего
📫 Качество: большой и средний пальцы совершают 

щелчкообразное, повторяющееся движение.

📫 Рассказывать : Р  Н                 R    



■ Калькирующая жестовая речь и русский жестовый язык имеют разную 
лингвистическую структуру

■ КЖР калькирует словесное предложение и обычно сопровождается 
устной речью; КЖР не имеет собственной грамматики, но располагает 
разнообразными лексическими средствами для передачи значений 
слов русского языка.

■ Русский жестовый язык – не примитивная, а достаточно сложная и 
весьма своеобразная система общения. Специфика структуры РЖЯ 
обусловлена двигательной субстанцией жеста и особенностями 
функционирования русской жестовой речи в сфере непринуждённого, 
неофициального межличностного общения глухих.

■ Жест – основная семантическая единица РЖЯ – совсем не 
«иероглиф»; он состоит из двух основных компонентов – конфигурация 
и движения, которое характеризуется локализацией в пространстве, 
направлением и качеством. Противопоставления, или оппозиции, 
компонентов жеста релевантны для выражения лексико –
семантических и грамматических значений в РЖЯ.

■ Лексический состав РЖЯ разнообразен и обеспечивает 
удовлетворение коммуникативных потребностей глухих собеседников, 
использующих РЖР, как правило, в непринуждённой, неофициальной 
обстановке.


