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В параметрической форме

(2)



L

M0

↓



L

M0 s



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M



L

M0 s

M

↑



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки

M1

M2



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки

L

M1

M2



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки

L

M1

M2



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки

L

M1

M2



6. Уравнение прямой, проходящей через 
две точки

L

M1

M2



7. Прямая как линия пересечения 
двух плоскостей
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Приведение к каноническому виду

Решение системы  (x0;y0;z0)⇒ M (x0;y0;z0)∈ L
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Проверим компланарность вектора s 
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имеет канонические уравнения

где  M (x0;y0;z0)∈ L

Прямая как пересечение двух плоскостей



8. Параллельность прямой 
плоскости
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11. Геометрический смысл неравенства 
первой степени с тремя неизвестными



Теорема: Пусть относительно ДПСК плоскость задана 
общим уравнением Ax+By+Cz+D=0. Тогда для координат 
(x,y,z) всех точек, лежащих по одну сторону от этой 
плоскости выполняется неравенство Ax+By+Cz+D>0, а 
для координат (x,y,z) всех точек, лежащих по другую 
сторону от этой плоскости выполняется неравенство 
Ax+By+Cz+D<0



Полупространство, для 
координат всех точек 
которых Ax+By+Cz+D>0 , 
будем называть 
положительным 
полупространством

Полупространство, для 
координат всех точек 
которых Ax+By+Cz+D<0 , 
будем называть 
отрицательным 
полупространством

+
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+ +
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Ax+By+Cz+D>0

Ax+By+Cz+D<0
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Теорема: Пусть относительно ДПСК плоскость задана общим 
уравнением Ax+By+Cz+D=0. Тогда если отложить 
нормальный вектор этой плоскости от любой точки этой 
плоскости, то конец отложенного вектора будет находиться 
в положительном полупространстве от данной плоскости
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          n ⊥ П
    M0(x0;y0;z0)∈ П
d=d(M1,П)
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т.к.   M0(x0;y0;z0)∈ П  ⇒ Ax0+By0+Cz0+D=0
 



Расстояние от точки  M1(x1;y1;z1) 

                          до плоскости Ax+By+Cz+D=0
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