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ВИСНОВОК:

В дипломній роботі розроблено апаратно-програмний 
комплекс 
телемеханіки, який виконує дистанційне вимірювання і 
реєстрацію 
рівня води, температури води та повітря, кількість 
атмосферних 
опадів, стан включення відключення двигунів, тривожних 
герконів, 
та формування сигнальна включення чи відключення двигунів. 
При необхідності система може легко бути модернізована 
відповідно до вимог замовника шляхом заміни датчиків та 
модифікацією програмного забезпечення
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