
Лекция 5

Математические модели 
управления объектом
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Работа этого регулятора при различных значениях 
коэффициента K.
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Таким образом, при нулевых начальных условиях 
изображение выхода линейного объекта вычисляется 
как произведение его передаточной функции на 
изображение входного сигнала. 

Из (18) следует и другой важный вывод: 
передаточная функция равна отношению изображений 
по Лапласу выхода и входа при нулевых начальных 
условиях.

9


