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Problem: Urcit’ graficky dlzku usecky danu podorysom a narysom.

Metoda: Sklapanie roviny kolmej na priemetnu

Dané: A[A,, A,], B[B,, B,]. Urcte graficky |4B|.
Riesenie: Priamkou a = AB prelozime rovinu 4 kolmu na priemetiiu . Rovinu 4 sklopime (otocime o

90°) do priemetne .
Osou otacania je priamka a , kruZnica otacania bodu A lezi v rovine kolmej na os otacania

a = pxl, stredom otacania je A, polomer otacania je 72
Bod A4 v sklopeni — (A4) leZi na kolmici na a, v bode A, a je od neho vzdialeny o A 4

Podobne sklopime bod B, potom |(A)(B)|= |4B|. /
B
y l:AIEl,lJ_al, y

1.
2. k=ld,r=z%,
—— B 3.k NI=(A.
4 |AB)=4B]. p,
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Problem: Urcit’ graficky uhol priamky s priemetiou.
memeeeeeesn Metoda: Sklapanie roviny kolmej na priemetiu
Definicia: Uhol priamky s priemetiou sa rovna uhlu priamky s jej kolmym priemetom do tejto

priemetne: L(a, )= L(a,, a)

ZL(a,v)= L(a, a)

1. Z(a,n)= L(a,a)= L(a, (a))

2. L@ v)=L(a,a)= L(a, la))
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Probléem: Urcit’ graficky uhol roviny s priemetinou.

Metoda: Sklapanie roviny kolmej na priemeti L. osnova

Definicia: Uhol roviny s priemetiiou sa rovna uhlu jej
prislusSnej spadovej priamky s priemetio

L(a, m)= L('s* m)

ZL(a,v) = £("s% )

L ZL@m=L0s%m)= L(s", (59)
L(a,v) = L("s% 1) = L(s", [Ms"))
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Priamka kolma na rovinu v Mongeovej projekcii

Dosledok vety o kolmom priemete pravého uhla hovori, Ze kolmy priemet kolmice na rovinu je kolmy
na prislusné hlavné priamky roviny, a teda na prisluSnu stopu roviny, a teda nech a (p*, n*) a priamka
k L a, potom v Mongeovej projekcii plati:
k, 1 P, (Ih“l), tiez k = Is"‘l,
1 oy o= 1
k, L n®, ("), tiez k,="s" .
Kolmica na rovinu je kolma aj na spadové priamky roviny, a teda nech klEIs“I, potom plati, Ze lezia
v spolo¢nej premietacej rovine A a v jej sklopeni plati: d

(k) L('s*) >
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Obraz kruznice v Mongeovej projekcii

a, kruZnica k lezi v rovine n" || &t

X, \/)k T / X2

k. — Kkruznica M

k2 — usecCka
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Obraz kruznice v Mongeovej projekcii

b, kruZnica k lezi v rovine o L
\

2 (
2
N p
\ X12 ?
C/ D Al
xlz fl TT
7
S
C D,
r
k, |
k,—useckana n“, , jej dlzka C.D, = 2r. B,
Ihal pal

: : 4 17,0 A
k,— elipsa, ktorej hlavna os 4, B, na 'A%, 4 B, = 2r,

vedlajsia os C,D na 's*, .
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Obraz kruznice v Mongeovej projekcii

¢, kruznica k lezi vo vSeobecnej rovine o

k,—elipsa —hlavnd os 4,B na'h* , A B, =2,
[0
- A,B,na 'h’,.
k,—elipsa - hlavna os A" B’ na "h* , 4" B’ =2r,

‘ -A" B’ na "h" .
- vedlajsia os C, D elipsy k, na 's*
- vedlrajsia os C" D", na's* .
Vedl'ajSie osi elips dourcime rozdielovou konStrukciou.
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Otocenie roviny kolmej na narysnu do podorysne

pk /P r
A 12 .o ]
sl

I
T
I S
Si AN | /
S A A
* Os otacania - p “; 0\ " / I
* kruznica otacania leZi v rovine kolmej na - B, 2
p,*; teda v premietacej rovine ISl‘" ;
 stred otacania je P ° ; polomerjer=Pj" 4, ;
I, a.
° AOE Sl ; pal
* perspektivna afinita s osou-p,*; 4, — 4,

v nej zobrazime B, — B,



