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Zakladné pojmy a obraz bodu v Mongeovej projekcii

Priemetne: Priemety bodu A:
m — pddorysna, 's | 7, T 's® =4’ —poddorys bodu 4, 's*: A€ s Is* L T,
v —narysta, °s L v, V N %% = A, —narys bodu 4, s A€ 2% L v,

w Lv, 7N v=ux oznacujeme ju x,,— zdkladnica.

12
ZdruZenie priemetni.:
4 7 7 otoc¢ime do v okolo x, 4", sa oto¢ido 4,
1

A,, A, — zdruzené priemety bodu 4,
P plati4 4, L x

1

122
A A, — ordinala bodu 4.
Definicia: Bijektivne zobrazenie, ktoré¢ kazdému bodu 4 < E, priradi zdruzené priemety [4,, 4,

], 44, 1 X, volame kolmé premietanie na dve navzidjom kolmé priemetne —
Mongeova projekcia.
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Obraz bodu v Mongeovej projekcii

Pravouhla suradnicova sustava:
x,y € m, A, [x*, »'], kde x je zakladnica, V zdruzeni priemetni: +z = -y, ty = -z

X,z CV, A4, [x4, 1],

A
- () -
o * P, X1 ==V

N A N,

X13 -y

v ' =
Al -
A’ITL' +yE-z .P1=P
I Body priemetni:

P = P, =P P ENEE

12°
NEVZ)NIEx

Kvadranty: © av rozdel'uju E, na 4 kvadranty N.,=N,¥=0
79— 4V¥s p

I. kvadrant y > 0, z> 0, II. kvadrant y <0, z > 0,
III. kvadrant y <0, z <0, IV. kvadrant y > 0, z < 0.

127



Obraz priamky v Mongeovej projekcii
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Stopniky priamky: a N 1T = P* — podorysny stopnik priamky a,

a N v = N*—narysny stopnik priamky a.

Naz = Ntl

12

Na

KonStrukcia podorysného stopnika:
a, N X, =P"2, P1 < a,

KonStrukcia narysného stopnika:

— Aa
azlﬂx12 N1’Nzea2'

38



o o Vajsablova, M.: Deskriptivna geometria pre GaK 39

ongeovej projekcii

Daln=a=P,a, 1 2)bJ.v=)bZEN"2,b1J_x1_

X
a — b
2 bz_Nz
®

12°

Jalx=a=alx, b || x=b | b
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geovej projekcii

Sal|n=a | x,

o “




Obraz roviny v Mongeovej projekcii

Stopy roviny: o N 1T = p* — pddorysna stopa roviny a,
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a 1 V= n*—narysna stopa roviny a. Ak existuje X =p* N n*, potom X € x.

Ak priamka lezi v rovine a ma stopniky, potom jej
podorysnej a narysny na narysnej stope roviny:
Pt & p%, N, Ent

podorysny stopnik lezi na

41
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ovej projekcii
Da | t=a,=n"| x,

1 2 2
|
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pvej projekcii

Jaln=a =p*,n" Lx,
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Hlavné a spadove priamky roviny v Mongeovej projekcii

Hlavné priamky I. osnovy roviny a:  'h® || m,

n 2
]VS_//
th Ihot2
/KS&
N P : NS1
Nhl x12
Iha
1
PO
Isal N
Py

Spddové priamky I. osnovy roviny a:  's* L 'h*(p),
I.a a I.o — )
Slel’Sz_szNz'
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Hlavne a spadove priamky roviny v Mongeovej projekcii

Hlavné priamky II. osnovy roviny a:  "h* || v

II7,0 117,00 o
R x, "R | et
I o
§ 2
n(l
2
/2/ 1,0
h 2
[ ]
Ph Ns x12
1 2
P,
17,0
Phl h 1
Fl
IIS(l

Spddové priamky II. osnovy roviny a:  "s® 1 1p*(n%

II o o II,o — s
S2J_n2, s =P N°



1) Rovnobezné priamky a, b, ak nie
su kolmé na Ziadnu z priemetni
aal|lb=a | b,a,l b,

Vajsablova, M.: Deskriptivna geometria pre GaK

Vzajomna poloha 2 priamok v Mongeovej projekcii

46

Ak st rovnobezn¢ priamky kolmé
na niektora z priemetni, ich
priemetom v nej su 2 body.

b,=N°
a,=N* K
x12
\\
a
1
b1
bZE.N”2
EN"Z.
X1z
Y
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Vzajomna poloha 2 priamok v Mongeovej projekcii

[
2) Roznobeiné priamky a,b:aNb=R=a Nb =R ,a,Nb,=R ,potomR R, L x .

3) Mimobezné priamky a, b: neplatia predchadzajuce pravidla pre rovnobezné, ani roznobezne
priamky:.
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ovin v Mongeovej projekcii

1) RovnobeZné roviny:
a || B, ak existuju ich stopy = p*, || p*,, n*, ||

2) Roznobezné roviny: 7, Py
aﬂﬂ m:>Pm—p ﬂpﬁ’Nmznannﬂz.

@)
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Vzajomna poloha priamky a roviny v Mongeovej projekcii

Vseobecny postup a N a:

1. Priamkou a preloZime Pubovol’nu rovinu f: a C .

2. Nech m je prieseCnica rovin a a f: a N f=m.

3. Podla vzajomnej polohy priamok a a m uréime
vzajomnu polohu priamky «a a roviny a:

a,a=m=>aCa
ba| m=al a
c,alNlm=R=>R=aNa
Postup v Mongeovej projekcii, dané je ala , a,], a(p®,n® ), urcte a N a:
1. BaC B pln
a, EPBP ”Bz J‘xlz
aNp=m:a =p’=m ,m=P" N" nb
a,a,=m,=aCa
b,a, | m,=a| a
ca,Nm,=R, = R=ala

12
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Viditel'nost’ priamky vzh’adom na rovinu v Mongeovej projekcii
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Viditel'nost” podorysu: Porovnavame bod na priamke a v rovine, ktorych podorysy st totozn¢ a viditelny je

ten, ktory ma vacsiu z-tovu suradnicu:

1. a p“1=AlEP°‘1,AEa,P“Ep“
% 2 A4,€a, P Ex,
W

= 3. 72>z = bod A4 vidime, teda
NS / vidime polpriamku

N™ . A
R A
- '
T12 “/ pna =pb =
1
o : x12
% T

Viditel'nost’ narysu: Porovnavame bod/ha priamke a v rovine, ktorych
narysy su totozné a viditeI'ny je ten, ktory ma va¢siu y-ovu stradnicu:
l.a,Nn®*=4"_ =N,A" a, N&n?,
2 o 2 2
= =
2 A1 a ,N, € x,,

3.y% > zN = bod A vidime, teda vidime polpriamku v
24y




