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                   Задача №2
■ Наращивать счётчик по нажатию кнопки 

и выводить значение на светодиоды.

              Этапы решения
■ читаем PDF.
■ Читаем схему электрическую принципиальную
■ Составляем блок схему программы
■ Пишем код по блок схеме
■ Программируем



Читаем схему включения



Составляем блок схему программы

Инициализация

Счетчик + 1

начало

   Фронт нажатия
 
Да                Нет

Порт = Счетчик 

Задержка



              Пишем код
#include <pic.h>
__CONFIG(0x03F72);
char curstat; //текущее состояние
char oldstat; //старое состояние
char counter;

void Delay(int count)
{

int i;
for(i = 0; i < count; i++)
{

                 i++;
                 i--;
              }
}



void main(void)
{  
    OPTION= 0b11010000; //таймер 1:2
    TRISA=0b11110001;         //выход-0  вход-1
    TRISB=0;                  //выход-0
    TRISC=0b10111111;         //uart i2c и входы
    TRISD=0b00010001;         //выход-0  вход-1
    TRISE=0b00000011;        //выход-0  вход-1
    PORTA=0;                        // порт диодов

PORTB=0;  //  порт диодов
PORTC=0;  //порт кнопок
PORTD=0; 

    ADCON0 = 0b01000001; //   | тактирование (F/8) | - № канала - (AN0) | запуск АЦП | 0 |  вкл АЦП 
    ADCON1 = 0b00001110; //   0b10000110 - все цифры,  0b10001110- цифры и аналог AN0 правое выравнивание, 

while(1==1)     ////////////ОСНОВНОЙ ЦИКЛ ////////////////
{   

    curstat=PORTE&0b00000001;

    if(curstat>oldstat) 
    counter=counter+1;
 
    oldstat=curstat;
    PORTB=counter;
    Delay(1155);
    }   
}

              Пишем код



 Компилируем



          Программируем



              Разбираем код
#include <pic.h>
__CONFIG(0x03F72);
int curstat; //текущее состояние
int oldstat; //старое состояние
int counter

void Delay(char count)
{

char i;
for(i = 0; i < count; i++)
{

                 i++
                 i--;
              }
}

7 ошибок в коде необходимо исправить



void main(void)
{  
    OPTION= 0b11010000; //таймер 1:2
    TRISA=0b11110001;         //выход-0  вход-1
    TRISB=0;                  //выход-0
    TRISC=0b10111111;         //uart i2c и входы
    TRISD=0b00010001;         //выход-0  вход-1
    TRISE=0b00000011;        //выход-0  вход-1
    PORTA=0;                        // порт диодов
    PORTB=0;  //  порт диодов
    PORTC=0;  //порт кнопок
    PORTD=0;  //порт СИД и 7-сегм
     ADCON0 = 0b01000001; //   | тактирование (F/8) | - № канала - (AN0) | запуск АЦП | 0 |  вкл АЦП 

    ADCON1 = 0b00001110; //   0b10000110 - все цифры,  0b10001110- цифры и аналог AN0 правое выравнивание, 

while(1);     ////////////ОСНОВНОЙ ЦИКЛ ////////////////
   {   
    curstat=PORTE&0b00000001;

    if(currstat=oldstat) 
    ;
    else counter++
    oldstat=curstat;
    PORTB=counter;
    Delay(1155);
    }   
}

              Разбираем код



Блок схема полученная из кода

Инициализация

Счетчик + 1

начало

  Фронт нажатия 
или отпускания
 
Да                    Нет

Порт = Счетчик 

Задержка



Тестовое задание

■ 15 минут
Symbol Functio

n 
++ ?
- - ?
~ ?
- ?
+ ?
& ?

&& ?
| ?
|| ?

== ?
= ?
!= ?

Symbo
l

Functio
n 

<< ?
>> ?
< ?
> ?
% ?

bin dec hex
0b01010101 ? ?

? -1 ?
? ? 3FF
? 99 ?


