
АВТОПИЛОТ В АВТОМОБИЛЕ



  На данный момент представлены три типа систем 
автопилота 



1. Принцип действия электронной системы. Это 
самая простая форма действия автопилота, 

которая уже достаточно давно используется в 
сериях мирового автопрома. 



Пример: Traffic Jam Assist 



Traffic Jam Assist 

«Система помощи в пробках» позволяет транспорту самостоятельно 
ехать в тесных рядах машин, останавливаться при необходимости и 
начинать разгонятся, когда впереди идущие автомобили свободно 
двигаются. Кроме того, Traffic Jam Assist способен управлять 
автомобилем на поворотах и изгибах дороги. При этом водитель не 
прилагает никаких усилий для контроля происходящей ситуации, он 
может позволить себе абсолютно не касаться узлов управления.

Данный автопилот позволит машине придерживаться стабильной 
скорости в 50-60 км/ч без участия водителя. Но инженеры 
предостерегают, что владельцы авто не должны полностью 
расслабляться за рулём, участие человека всегда необходимо.



2. Принцип действия электронной сцепки, который подразумевает 
отслеживание и контроль находящегося впереди транспорта. Первой 
среди автопилотов данного типа должна стать разработка компании 
Volvо. В основе системы SARTRE (Safe Road Trains for the Environment,
Безопасные Автопоезда Для Окружающей Среды) заложены 
радикально новые принципы действия. Их особенность заключается в 
том, что теперь в участии водителя действительно нет никакой 
необходимости. Управление транспорта с встроенным SARTRE 
совершается с помощью впереди едущего авто.

Принцип сцепки подразумевает установление беспроводной связи 
между двумя автомобилями, которая активируется сразу же после 
сближения на определённое расстояние. Проще говоря, сзади едущая 
машина точно следует за «поводырём». 



3. Третий, самый инновационный принцип действия автопилота 
заключается в установлении активных взаимосвязей между 
едущим автомобилем и окружающей средой. Транспортное 
средство будет взаимодействовать не только с находящимися 
рядом машинами, но и с дорожной инфраструктурой.

Крупнейшие автопроизводители уже оценили перспективность 
этого типа автоуправления и концентрируют огромные усилия и 
средства на испытании программы. Так, General Motors обещает, 
что общие возможности системы можно будет оценить уже в 
2020 году. 



Конец.


