
Пуск электродвигателей постоянного тока.

U=E+RI ;  I=(U-E)/R            E=(pN*Фn)/60a;                   E=KnФ.

M=(pN*ФI)/2aП                         M=KФI                         M=9,55*P/n

Независимое                         Параллельное                     Последовательное                            Смешанное
возбуждение                         возбуждение                         возбуждение                                       возбуждение

Уравнение механической
        характеристики

Скорость идеального
 холостого хода

Задачи пуска двигателей:
1.Ограничение броска пускового

     тока.
2.Обеспечение достаточного 

     пускового момента.
3.Время разгона двигателя.
4.Плавность пуска двигателя.

Автоматизированные способы пуска:
1.Пуск в функции тока.
2.Пуск в функции противо-ЭДС
3.Пуск в функции времени



Кислотные аккумуляторные батареи

C=I*t, А*ч
Iзар =C/10, А



Системы управления судовыми кранами.
Управление магнитным контроллером

Управление контроллером

Управление контроллером

Контакторное управление



Системы автоматики судовых насосов.


