
4 дəріс

Динамикалық буындар 
жəне структуралық схемаларды 

түрлендіру



Басқару жүйесін кірісі мен шығысы бар буындарға 
бөлуге болады (объект, регулятор, жетекші, өлшеуіш). 

Олардың өзара байланысын көрсету үшін 
структуралық схемалар пайдаланылады. 

Буындар төртбұрышпен белгіленеді.

                                X(p)                     Y(p)W(p)
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4.1. Динамикалық буындар

Идеал (инерциясыз) күшейткіш. 

Оның беріліс функциясы 

W (p) = k. 

Дəлірек айтса бұл динамикалық буын емес. Себебі 
шығыс кіріс өзгерісінен соң бірден өзгереді. 
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4.2. Түрлендіру ережелері

Басқару жүйелерінің жұмысын зерттеу беріліс 
функциясын пайдалану арқылы жүргізіледі. 

Ал жүйенің беріліс функциясын табу үшін оның 
структуралық схемасын бір беріліс функциясы белгілі 
блокка айналдыру қажет. 

Бұл үшін структуралық түрлендіру қажет. 
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Бұл шарт келесі буындарға да орындалады:

Буынды беріліс функциясын сақтай отырып тармақ 
нүктесінен де өткізуге болады:

Бұл шарт келесі буындар үшін жарайды
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