
Тема 2. ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ
СОВРЕМЕННЫХ РЛС

Занятие 7. ГЕНЕРАТОРЫ НЕСИНУСОИДАЛЬНЫХ 
НАПРЯЖЕНИЙ

Вопросы занятия.
1. Блокинг-генераторы. Автоколебательный 

режим работы.
2. Блокинг-генераторы в ждущем режиме и 

режиме синхронизации.
3. Генераторы пилообразного напряжения.
4. Способы улучшения линейности 

пилообразного напряжения.
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Параметры пилообразного 
напряжения.

-длительность tр – участок 
линейного изменения напряжения, 
который называется рабочим или 
прямым ходом;

-длительностью tвос. – участок 
восстановления напряжения до 
исходного уровня U1 (обратный 
ход);

-длительность паузы – tп;
-период повторения Тп;
-амплитуда Um;
-коэффициент нелинейности β.

слайд № 10
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Вывод:
    Простейшие ГЛИН обладают низкой линейностью и 
малой амплитудой. Это приводит к неравномерности 
временного масштаба. В начале прямого хода развертки 
скорость напряжения Uр больше, чем в конце, поэтому луч 
перемещается вдоль линии развертки с убывающей 
скоростью. Временной масштаб в начале линии развертки 
получается более крупным, чем в конце, это приводит к 
ошибкам в измерении дальности до цели.

    t1   t2 t3 t4
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Тема 2. ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ
СОВРЕМЕННЫХ РЛС

Занятие 8. СХЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ИМПУЛЬСАМИ, 
СОГЛАСОВАНИЯ И КОММУТАЦИИ

Вопросы занятия.
1. Схемы временной задержки импульсов.
2. Схемы совпадения, накопления и 

вычитания.
3. Электронный коммутатор.
4. Катодный повторитель.
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2. Спираль;
3. Проводящая рубашка;
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ПОВТОРИТЕЛЯ

слайд № 33



Тема 2. ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ
СОВРЕМЕННЫХ РЛС

Занятие 9. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ ОБ АВТОМАТИЧЕСКИХ 
УСТРОЙСТВАХ РЛВ

Вопросы занятия.
1. Принцип построения систем автоматического 

управления. Типовые структурные схемы.
2. Основные элементы автоматических устройств, 

их краткая характеристика и требования, 
предъявляемые к ним.

3. Задающие устройства радиолокационных 
следящих систем.
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tр – время регулирования (переходного процесса) – время, 
по истечении которого отклонение выходного сигнала не 
будет превышать 5 – 10% от установленного значения;
tу – время установления – промежуток времени, по 
истечении которого выходная величина в первый раз 
достигает своего установившегося значения;
Число колебаний – n и частота колебаний f выходной 
величины Y в течение времени переходного процесса.

ПОКАЗАТЕЛИ ПЕРЕХОДНОГО ПРОЦЕССА
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Под измерительным элементом САУ следует понимать 
устройство с двумя входами и одним выходом. На входы 
подаются сигналы одинаковой физической природы, а на 
выходе формируется сигнал, пропорциональный 
разности входных сигналов.

УСЛОВНОЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ
 ИЗМЕРИТЕЛЬНОГО ЭЛЕМЕНТА
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устройство с одним входом X(t) и одним 

выходом Y(t), для которого 
удовлетворяется равенство:

Y(t)=kX(t)
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слайд № 45



Тема 2. ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ЭЛЕМЕНТЫ
СОВРЕМЕННЫХ РЛС

Занятие 9. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ О СИСТЕМАХ 
ЭЛЕКТРОПИТАНИЯ

Вопросы занятия.
1. Подвижные электростанции РЛС и их коаткая 

характеристика.
2. Реле, контакторы. Моторное реле времени.
3. Выпрямители и стабилизаторы напряжения.
4. Общие сведения о системах управления, защиты, 

контроля и сигнализации.
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элемент

Стабилизатор с 
разомкнутой 

цепью

СТАБИЛИЗАТОР 
С ЗАМКНУТОЙ 

ЦЕПЬЮ

слайд № 61



Uвх

Uс2

Uа1

Uэ
+
-

Э

Rа

Rп Rн

Uст
аб

Л1

Л2

Uр

ЭЛЕКТРОННЫЙ СТАБИЛИЗАТОР

слайд № 62



Др
~Uв

х

~Uс
таб

Uр
W11

W21

W12

W22

Wу

Регулирующий 
элемент

ФЕРРОМАГНИТНЫЙ СТАБИЛИЗАТОР 
ПЕРЕМЕННОГО НАПРЯЖЕНИЯ

слайд № 63


