
Лекция 3.1. Криволинейные интегралы.

1. Определение криволинейных интегралов
Рассмотрим на плоскости Оху некоторую спрямляемую 
кривую L, не имеющую точек самопересечения и 
участков самоналегания. Предположим, что кривая 
определяется параметрическими уравнениями 

x = ϕ(t), у = ψ(t), (a ≤ t ≤ b) (1) 
и сначала будем считать ее не замкнутой и ограниченной 
точками А и В. 
Предположим далее, что 
функция f(x, у) | две функции Р(х, у) и Q(x, у) 
определены и непрерывны вдоль кривой L = АВ  . 
Разобьем сегмент [а, b] при помощи точек а = t0 < 
< t1 < t2 < • • • < tn = b на n частичных сегментов.
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