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Актуальность

Ежедневно на объектах инфраструктуры страны 
происходит огромное количество ситуаций, за которыми 
необходимо вести систематический контроль, и, если 
указанная ситуация требует повышенного внимания и 
времени на принятие решения нет, то для решения таких 
задачи была поставлена следующая цель: разработать 
интеллектуальную систему для решения задач ситуационного 
управления с помощью обработки видеопотока с камер 
городской инфраструктуры по средствам распознавания 
объектов обученной нейронной сетью.



Объект, проблема и предмет 
исследования
Объект: Процесс ситуационного управления городскими 
процессами 

Проблема: Пониженная актуальность информации о ситуациях в 
городских процесс и несвоевременно решение задач по их 
урегулированию
Предмет: Методы контроля соответствия требованиям системы 
реальным состояниям 



Цель: Повышение объективности оценки состояния 
управления системы за счет получения актуальной 
информации о изменении методами распознавания 
объектов в исследуемом процессе.
Задачи научно-исследовательской работы:

1. Проанализировать процессы управления городской средой по 
средствам наружного наблюдения

2. Проанализировать методы распознавания событий с помощью 
обработки видеопотока

3. Обучить модель Mask RCNN для распознавания объектов и 
ситуаций городской среды

4. Разработка программных решений для поддержки принятия 
решений заинтересованными сторонами



Методы
В работе использованы методы:
•Распознавания объектов с помощью нейронной сети
•Методы выбора оптимального маршрута



Планируемый результат 
исследования

Результатом исследования послужит готовый программный 
продукт для решения задач ситуационного управления по 
средствам распознавания объектов, а также результаты 
тестирования данного продукта на реальных данных 
(возможно внедрение продукт).



Результаты систематизации 
информации по теме исследования
•Создание плана дообучения модели нейросети Mask RCNN 

•Сбор типизированных данных 

•Разработка кейсов для решения задач ситуационного 
управления
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