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Цель работы:

Разработка системы 
автоматической замены 
аккумулятора для 
автоматического трехколесного 
робота



Разработка система замены аккумулятора 
состоит из разработки следующих подсистем:
•Система заезда на место замены аккумулятора
•Система позиционирования роботизированного комплекса на 
месте 
•Системы экстрактора и контейнера аккумулятора
•Система проведения непосредственной замены аккумулятора. 
•Изъятие из робота израсходовавшего заряд аккумулятора и 
установку заряженного.
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