










М1- пропеллер над контроллером
М2- второй пропеллер

1. М1 и М2 вращаются влево 3 секунды
2. Моторы останавливаются на 2 секунды
3. М1 и М2 вращаются вправо 2 секунды
4. Моторы останавливаются на 2 секунды 
5. М1 вращается влево 2 секунды
6. Остановка мотора


