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Введение. Описание привода АРК

Рисунок 2 – Привод АРКРисунок 1 – Реактор ВВЭР-440



Принцип действия привода АРК

Рисунок 3 – Кинематическая схема привода АРК



Принцип действия привода АРК

Рисунок 5 – Электродвигатель
РД-42-4Р

Рисунок 4 – Редуктор привода АРК



Принцип действия привода АРК

Рисунок 6 – Индуктивный датчик
положения

Рисунок 7 – Электрическая схема индуктивного 
датчика положения



Стендовые испытания приводов АРК

Рисунок 8 – Структурная схема технических средств штатного стапеля 
для проведения стендовых испытаний приводов СУЗ на 4 блоке НВАЭС



Задачи и функции КИС СУЗ



Структура КТС КИС СУЗ

Рисунок 9 – Структура комплекса технических средств 
КИС СУЗ



Алгоритм оценки технического состояния

Рисунок 10 – Схема алгоритма оценки КИС СУЗ технического состояния 
привода АРК. Формирование диагностического вектора.



Диагностические сигналы

Рисунок 11 – Мгновенные значения тока – IF1, IF2, IF3

Рисунок 12 – Мгновенные значения параметров 
виброакустического сигнала 



Сигналы токов двигателя привода АРК

а) огибающие

Рисунок 13 – Результаты обработки сигналов тока привода АРК при движении вверх
б) спектры



Сигналы токов двигателя привода АРК

а) огибающие

Рисунок 14 – Результаты обработки сигналов тока привода АРК при движении вниз
б) спектры



Сигналы токов двигателя привода АРК

Таблица 1 –Результаты обработки огибающих сигналов тока
двигателя привода АРК



Сигналы напряжений двигателя привода АРК 

а) огибающие

Рисунок 15 – Результаты обработки сигналов напряжения двигателя привода АРК
б) спектры



Сигналы напряжений двигателя привода АРК 

Таблица 2 – Частотные параметры сигналов напряжения двигателя

Таблица 3 –Параметры огибающих сигналов напряжения двигателя



Сигналы тока и напряжения электромагнита привода АРК

Рисунок 16 – Сигналы напряжения электромагнита привода АРК

Рисунок 17 – Сигналы огибающей тока электромагнита привода АРК



Сигналы тока и напряжения электромагнита привода АРК

Таблица 4 –Параметры сигналов напряжения и тока
электромагнита привода АРК



Сигналы датчиков положения привода АРК

Таблица 5 – Сигналы огибающей тока электромагнита привода АРК

Рисунок 18 – Огибающие сигналов датчиков положения привода АРК 
при нахождении в зоне НКВ
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