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= (a2b3 – b2a3 ; a3b1 – b3a1; a1b2 – b1a2)



Поворот и вращение
[cos (ωt)]’ = - ω sin(ωt)
 [sin (ωt)]’ =  ω cos(ωt)

v = ω × rВиды мгновенного движения твёрдых тел
1. Поступательн

ое
2. Вращательное
3. Винтовое

Теорема о 
мгновенной оси 

вращения
v = ω×r + kω

Для плоского движения твёрдого тела есть ещё и 
мгновенная ось для ускорения: a = ε×r - kar



Вращающаяся система отсчёта
Для любого вектора его истинное изменение
во вращающейся системе отсчёта равно: 
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