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Структурные схемы роботов



Структурные схемы роботов



Типы захватных устройств роботов

а) – с одной подвижной губкой; б) – с двумя 
подвижными губками; в) – вакуумный; г) – струйный



Захватные устройства роботов

Клещевое захватное устройство с двумя 
подвижными губками.


