
Угломерный метод

Пеленгатор 1

Координаты (x1, y1) пеленгатора
известны Пеленгатор 2

Координаты (x2, y2) пеленгатора
известны

основан на измерении направлений – «взятии пеленгов» - на объект из 
нескольких точек наблюдения. Как правило, пеленг определяется как 
угол между направлением на объект и линией  «юг-север» или любой 

другой. 

Линия положения – луч.

Пересечение  лучей (линий положения)
 определяет местоположение объекта.
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Угол α -
пеленг 1

Угол β -
пеленг 2
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